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1. TECLADO Y DISPLAY LCD
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Encender / Apagar el equipo. Al pulsarla, enciende el indicador. Con
el indicador encendido, al mantenerla pulsada dos segundos, se
apaga.

Modo cuenta piezas Activa o desactiva el modo cuenta piezas. Al
pulsar dos veces seguidas, se accede al menu de opciones del modo
cuenta piezas. En modo menu, tiene la funcién de salida del menay
retorno a modo normal (Escape).

Bruto/Neto. Cuando se utiliza la tara, al pulsarla muestra el peso
bruto (peso total sobre la bascula), y al volver a pulsarla muestra el
peso neto. Al mantenerla pulsada mas de un segundo, selecciona
automaticamente el modo “Limite de peso”. Al pulsar dos veces
seguidas, se accede al menu de configuracion de limites.

PLU - cédigo de producto. Al pulsarla permite acceder a la memoria
de cédigo de producto (PLU). Al mantenerla pulsada durante mas de
un segundo, entra en el menu de configuracion y ajuste de la bascula.
Al pulsarla dos veces seguidas activa o desactiva el modo HOLD.

Cero / Test / Alta Resolucion. Puesta a cero de la bascula. Al pulsarla
durante mas de un segundo, muestra el test del display, capacidad,
division y version de software. AL hacer una doble pulsacién sobre la
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tecla se activa el modo alta resolucion. Cuando se edita el valor de un
dato alfanumérico, cambia entre mayusculas, minutsculas y nimeros /
simbolos.

Tara Al pulsarla una vez, sustrae el peso de cualquier recipiente o
caja situado sobre la plataforma hasta que se retira el peso de la
plataforma y se pulsa esta tecla otra vez. Manteniéndola pulsada,
cambia entre el modo “tara fija” y el modo “tara normal”. Al hacer
una doble pulsacion se accede a la memoria de taras, para
seleccionar un registro o editar el valor de tara que tiene asociado.

M+ y flecha derecha. Al pulsarla, afiade al total el peso indicado en el
visor, inicia el ticket acumulado si no estaba iniciado yay envia a la
impresora los datos del ticket. Ademas, muestra durante unos
instantes el total acumulado. En modo mend, visualiza la opcidn
siguiente.

MR y flecha izquierda. Al pulsarla en la pantalla principal, cierray
envia los datos del ticket de totalizacidon y muestra el total de peso
acumulado. En modo menu, vuelve hacia el menu anterior.

Enter. Al pulsarla en la pantalla principal, envia a la impresora el dato
del peso actual (ticket simple). Al mantenerla pulsada durante dos
segundos, activa el bloqueo/desbloqueo del teclado. En modo mend,
confirma la seleccion/modificacion efectuada.

Reloj y flecha arriba. Una pulsacién breve muestra el valor
acumulado en el total. Pulsandola mas de un segundo visualiza la
fecha y hora. En modo menu, cuando se edita el contenido de un
parametro, aumenta el valor (digito) del display.

MC y flecha abajo. En modo mend, al editar un parametro, disminuye
el valor (digito) que parece en el visor. Si se mantiene pulsada mas de
un segundo, se ejecuta la funcion “Clear”: Anula la tara, cancela el
modo “hold”, y resetea el total acumulado de peso.



Muestra el peso que hay sobre la plataforma de la bascula.

En modo HOLD, la indicacion se muestra de forma intermitente para indicar que no se estd indicando el peso real sobre la
béscula, sino el Ultimo peso estable que se ha registrado.

Unidad de medida en la que se indica el peso.

Modo cuenta piezas: El visor muestra el nUmero de unidades, no el peso.

Indicacionde pesoestable: Hayunpesosobrelabdsculaynovaria. Intermitente oapagado paraindicar que haymovimiento enla
béscula.

Signo negativo.

-
Laindicacién puede sernegativasihay unatara activada (enmodo tarafija) o se ha producido un problemaconla adquisicion delcero.
NET Seindica el peso neto. Elpesoneto es el peso realsobre la bascula menoslatara. Solo se enciende sise hahecho una tara.
Tara activada.
2T« La indicacién es intermitente cuando se ha activado el modo de tara “normal”.
Una tara “fija” se mantiene incluso al retirar el peso de la plataforma de la bascula.
PT Tara en memoria. La tara que se estd restando al peso es un valor registrado en la memoria del indicador, no necesariamente
un valor medido.
=+(Q+ | Bascula a cero: El peso sobre el receptor de carga es inferior a ' de escalén (division).

Indicacion en modo alta resolucion. Se muestra una division 10 veces mds pequefa que la definida en el rango de la
escala de pesaije.

En modo doble rango, indica que se estd utilizando el rango 1 de la bdscula.

A= | En modo doble rango, indica que se estd utilizando el rango 2 de la bascula.
2
El peso estd por debajo del limite inferior.
- Los 4 segmentos de este indicador se activan de manera proporcional a la diferencia que hay entre el peso sobre la balanza y
=== el valor del limite inferior. El segmento mds grueso indca que el peso es menor al valor fijado como limite inferior en una
proporcién de un 100% o mds.
me_.a | El peso estd dentro del intervalo comprendido entre el limite inferior y el limite superior.
El peso estd por encima del limite superior.
Los 4 segmentos de este indicador se activan de manera proporcional a la diferencia que hay enfre el peso sobre la balanza y
]

el valor del limite superior.El segmento mds grueso indca que el peso supera el valor fijado como limite superior en una
proporcién de un 100% o mds.

Funcionamiento con bateria. No estd conectado el alimentador. Se indica el nivel de carga.

Alimentador AC/DC conectado a la foma de corriente.




GRAMY

2. ANTES DE USAR LA BASCULA
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1. Adaptador AC/DC, salida 12 Vdc—-1A

2. Espacio previsto para ampliaciones opcionales.

3. Conector para la plataforma receptora de carga C1 (plataforma
analdgica).

4. Salida de datos RS-232

5. Conector para plataforma receptora de carga digital XTREM.

Conecte la fuente de alimentacion AC/DC al equipo y a una toma de corriente
adecuada para cargar la bateria antes de su primera utilizacién. Conecte el
cable de la plataforma receptora de carga en el conector C1 del indicador K3.

Hold the load cell cable /

with & plastic clamp
an the platform structure



La plataforma receptora de carga debe colocarse en una superficie planay sin
irregularidades.

Para un correcto funcionamiento del instrumento, la plataforma debe estar
nivelada en el plano horizontal. Antes de utilizar la bascula, compruebe el
nivel de burbuja incluido en la propia plataforma, y ajuste los pies regulables
si es necesario.

®(
SIS

Tanto el indicador K3 como los sensores de peso incluidos en la plataforma
son sensibles a cambios en la temperatura ambiente. Para alcanzar la
maxima precision es recomendable mantener encendida la bascula al menos
30 minutos antes de su uso en su lugar de emplazamiento.
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3. ENCENDIDO / APAGADO

Pulse la tecla, el visor se enciende y realiza la siguiente secuencia:

1. Enelvisor LCD se encienden todos los segmentos y simbolos durante
un segundo para verificar su correcto funcionamiento.

2. A continuacion, se muestra el cédigo de versiéon del firmware del
equipo durante un segundo.

3. Finalmente, se muestra durante un segundo la capacidad maximay el
escaldn de la bascula.

Después de la secuencia de encendido la bascula esta lista para su utilizacion.

Para apagar el equipo, pulse y mantenga pulsada durante 2 segundos la
misma tecla de encendido. Aparecerd el mensaje OFF para avisar que se
apagara el equipo al soltar la tecla.

4. PUESTA A CERO INICIAL

Al encender el equipo se hard una puesta a cero de forma automatica, que se

indica en el visor con el mensaje -0 -

La puesta a cero automatica en el inicio requiere que la balanza se mantenga
estable durante al menos 5 segundos. Mientras se esté moviendo la balanza,
se mantendrd la indicacién -00- por un maximo de 10 segundos.

Si se supera ese tiempo sin conseguir una indicacion estable el display
mostrara el mensaje Err~ 0 y a continuacion el peso sobre la balanza.

Si el peso sobre el receptor de carga es superior a un 10% de la capacidad
maxima de la balanza, se mostrard el mensaje de errorErr 0 ya

continuacion el peso sobre la balanza.
La opcidn in -0 en el menu de configuracién permite activar o desactivar la

puesta a cero inicial.
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5. FUNCIONAMIENTO

5.1.USO DE LA BASCULA

Una vez encendido el equipo, el visor de peso indicara que la bascula:

o 0€ ostia cero, es decir, no hay ninguna carga depositada sobre la
plataforma.

e (Olaindicacion es estable, es decir, no hay ningun factor de influencia
externo (como una corriente de aire, o la vibracién de un motor cercano)
gue esté produciendo una perturbacion significativa

° i
L

Para conocer el peso de cualquier objeto dentro del alcance méximo de la
bascula, depositelo sobre la plataforma receptora de carga: En el indicador
desaparece la indicacidn de cero y la indicacion de estabilidad; vera
incrementar el valor de peso hasta que vuelva a ser visible la indicacién de
estabilidad. El valor indicado en el visor es el resultado de la medicidn.

( (1
N I N L

-—
L\

kg

+0+

5

o)
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5.2. TARAY REGISTRO DE TARAS EN MEMORIA

Con una pulsacidn corta de esta tecla se activa la funcién de
tara: La bascula memoriza el peso que se encuentra en ese
momento sobre el receptor de carga, y lo resta del peso total
hasta que se desactive o cancele la funcién de tara.

La funcidn de tara sélo actua en caso de que el peso sea estable. Si el
indicador de estabilidad estd apagado, la pulsacién de esta tecla no tiene
ningun efecto. Es posible cambiar esta caracteristica cambiando la opcidn
E-5SEb del menu de configuracion a “NO”.

Puede ser “Tara normal” o “Tara fija” segun el modo de funcionamiento
seleccionado en el menu de configuracién (ver opcién P-ERr).

e Tara fija. La tara permanece después de vaciar el receptor de carga. La
indicacion >T< en el visor se mantiene fija, sin intermitencia. Cuando se
vacia la bascula, en el visor, aparece el valor de la tara con signo negativo.
Para cancelar la tara, debe pulsar el botén tara de nuevo con el plato vacio.

e Tara normal. La tara se desactiva de forma automatica al vaciar el plato.
En el visor LCD se enciende el indicador >T< de forma intermitente.

Al mantener pulsada durante 2 segundos esta tecla, se alterna el modo de
funcionamiento de “tara fija” a “tara normal”. De forma predeterminada el
modo de funcionamiento de tara es “tara fija”, aunque es posible cambiar
este valor en el menu de opciones (ver opcién P-ERr).

Es posible aplicar una tara memorizada previamente en el equipo. El indicador
K3 dispone de hasta 20 registros de tara, numerados del 1-20. Pulse dos veces
seguidas la tecla de tara para acceder a este registro y seleccionar una de las
taras memorizadas.

En el visor aparecera el mensaje n-ELuw, pulse la tecla J, introduzca el nimero
del registro de tara que desea seleccionar y valide pulsando dos veces seguidas
la tecla . En el visor aparecera por un segundo el valor de tara asociado al

12



registro seleccionado, y a continuacidon volvera al modo de indicacién de peso
y aplicard la tara.

En el caso que previamente no se hubiera entrado ningun valor de tara para el
registro seleccionado, en el visor aparece la opcién UALUE del menu de
configuracion, que permite introducir el valor de tara.

Cuando se utiliza una tara memorizada, en el visor aparece la indicaciéon PT
(“preset tare”).

Para afiadir un valor a la memoria de taras o modificar el valor asociado a un
registro de tara siga el siguiente procedimiento:

1.

Pulse dos veces seguidas la tecla tara y seleccione el registro deseado
en la opcion n-kELu tal como se indica en el parrafo anterior.

Una vez seleccionado el registro, en el visor aparecera de nuevo el
mensaje n-kELu. Pulse la tecla =; en el visor aparecera la opcion
UALLE (“value”); pulse la tecla J ; el visor mostrara el valor de tara
asociado el registro seleccionado. Si no se ha introducido previamente
ningun valor para el registro seleccionado, el indicador K3 mostrara en
el campo a editar el peso actual que halla en la bascula.

Introduzca el valor deseado utilizando las teclas de direccion < >
para cambiar al siguiente digito y las teclas 1 |, para modificar el valor
de cada digito. Pulse dos veces seguidas la tecla J para validar el
contenido del visor y almacenarlo en la memoria del indicador.

Para cancelar la tara cuando el modo de funcionamiento es “tara fija”, con el
receptor de carga vacio, pulse nuevamente el botdn de tara. La funcién “clear”
(mantener pulsado mas de un segundo el botdn MC) también desactiva la tara.
La tecla de puesta a cero de la bascula también desactiva la tara.

Cuando estd activada la funcion de tara, una pulsacién corta en la
tecla “B/N”, alterna la visualizacién del peso neto por el bruto
cada vez que se pulsa el botdn. Mientras se estd viendo el peso
neto, se activa la indicacion “NET” en el visor LCD.

13
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5.3. PUESTA A CERO

Puesta a cero de la bascula: Al hacer una pulsacidn corta sobre
esta tecla se realiza una puesta a cero. Se considera que la bascula
estd “a cero” cuando el peso sobre el receptor de carga es inferior
a % de division.

Lo

Mientras la bascula esta “a cero”, se muestra en el visor la indicacién *%¢

Cuando la bdscula esta a >0< funciona el dispositivo automatico de
mantenimiento del cero (“zero tracking”). Esta funcidn, hace una puesta a
cero automatica cuando se producen variaciones inferiores a % de division si
no llegan a sumar mas de % division durante un segundo. Se puede
desactivar esta funcién en la opcién O-ErH del menu de configuracion.

Al pulsar la tecla >0< también se desactiva la tara en caso que estuviera
activada.

La puesta a cero de la bascula estd limitada a un 4% de su capacidad maxima.
En caso de superar dicho margen, aparece en el visor el mensaje de error
ErrD . Esposible cambiar este margen con la opcion lAH-0 del menu de
configuracion.

5.4. TEST DEL VISOR LCD

Al mantener esta tecla pulsada durante mas de un segundo,
muestra el test del display LCD (todos los segmentos y
pictogramas encendidos), el codigo de version del firmware del
equipo, y finalmente, la capacidad maxima y el escalén de la
bascula.

14



5.5.MODO ALTA RESOLUCION

Al hacer una doble pulsacidn sobre la tecla TEST activa el modo
alta resolucién. En este modo se amplia x10 la resolucion de la
bacula, permitiendo ver el peso con una divisién 10 veces mas
pequefia.

En el visor de peso aparece un digito adicional, y el punto decimal se desplaza
una posicion a la izquierda. Este digito adicional se indica con un angulo recto
en su esquina superior izquierda:

1 Ejemplo para una bdscula con una division de 1kg en modo normal y en modo alta resolucion

o

(i

( (07 °¢ ll_l.lr:'l
' ' “_kg ' ' '_,_'kg

5]

5.6.MODO “HOLD”

Una doble pulsacion sobre la tecla PLU activa / desactiva el modo
“HOLD”. En el visor aparece por un instante el mensaje h-Ld5kt
para indicar que se ha activado la funcion “hold last weight”, o
bien, el mensaje h-PERR si se ha seleccionado previamente el
modo “hold peak”. Al desactivar el modo “hold” aparece
brevemente el mensaje h-0FF para indicar que se ha
desactivado.

Cuando se activa este modo de funcionamiento, en el visor siempre
permanece el peso de la Ultima carga que se ha depositado sobre el plato. Es
decir, aunque se retire la carga del plato, en el indicador sigue apareciendo el

ultimo peso indicado. Si se ha retirado la carga, el peso se visualiza de forma
intermitente para indicar que el modo hold esta en funcionamiento.

15



5.7.MODO H-L (CONTROL DE LIMITES ALTO/BAJO)

Al mantener esta tecla pulsada durante mas de un segundo, se
activa o desactiva el modo de control de limites alto y bajo. En el
visor aparece por un instante el mensaje h-L On paraindicar
que se ha activado, o el mensaje h-L 0F para indicar que se ha
desactivado.

Cuando el control de limites estd activado, en la parte inferior del display
LCD, se enciende una indicacién que sefiala si el peso neto sobre el plato es
inferior al valor LOH o es superior al valor h {Lh. Cuando el peso esta entre
los dos valores, aparece una sefial que indica que el peso estd en el intervalo
definido por el limite inferior y el limite superior.

LOHEF : : UPPEF
h_——:.__..:——-ﬂ

75% 50% 25% | 25% 50% 75%

El color de la iluminacion posterior del visor cambia a color rojo cuando el
peso esta fuera del intervalo definido por el limite superior e inferior, y
cambia a color verde cuando el peso esta dentro de dicho intervalo.

Los 4 segmentos de esta indicacion se activan de manera proporcional a la
diferencia que hay entre el peso neto sobre la bascula y el valor del limite

inferior o superior. El segmento mas grueso indca que el peso es menor al
valor fijado como limite en una proporcién de un 100% o mas.

Haga una doble pulsacidn sobre la tecla H-L para acceder a la configuraciény
cambiar los limites inferior y superior. Las opciones posibles son:

L O Valor del limite inferior, incluyendo la parte decimal.

hoGh Valor del limite superior, incluyendo la parte decimal.

ACE Yes / No: Activar el control de limites al encender el
= equipo.

16



5.8.MODO DOSIFICACION

El modo dosificacidn se activa y configura accediendo al menu de opciones
en la seccion d Duk (ver apartado 20 en este manaul).

Al pulsar la tecla tara se inicia el ciclo de dosificacién, cerrando los
contactos de relé K1y K3. El display cambia a color azul para
indicar que el ciclo de dosificacién ha sido iniciado.

Al alcanzar la consigna de peso fijada para la velocidad SPEEd { (caudal
grueso), se abre el contacto K1, y el color del display cambia para indicar que
estd en funcionamiento el caudal fino.

Al llegar a la consigna de peso fijada para la velocidad SPEEdZ (caudal fino),
se abre el contacto K3, y se cierra el contacto K2 para indicar que el ciclo de
dosificacién ha terminado. La iluminacién del display LCD cambia a verde
para indicar que el ciclo de dosificacidn ha finalizado.

El relé K2 (sefial de final de ciclo de dosificacidn) se mantiene cerrado hasta
que se retira el peso de la bascula. No es posible iniciar un nuevo ciclo de
dosificacidn si la salida de final de ciclo (contacto de relé K2) se mantiene
cerrada.

Para detener y poner en pausa un ciclo de dosificacidon en ejecucidn, pulse la
tecla “tara”. Esta accidn abrira los contactos de relé K1 y K3 deteniendo el
llenado hasta que se vuelva a pulsar de nuevo la tecla tara.

Para cancelar un ciclo de dosificacidn en ejecucion, pulse la tecla tara dos
veces seguidas (doble click).

17



5.9. MODO CUENTA PIEZAS

Al pulsar la tecla “U” se activa o desactiva el modo cuenta piezas.
En este modo de trabajo, el indicador muestra el nimero de
piezas sobre la bascula en lugar del peso.

El nUmero de piezas es calculado dividiendo el peso neto sobre la bascula por
un valor de peso unitario.

El indicador K3 dispone de un espacio de memoria para 20 registros de peso
unitario.

Al pulsar la tecla “U” y cambiar a modo cuenta piezas, aparecerd el mensaje
clu 0! yelmensajeLnk on durante un instante para indicar el nimero
del registro de peso unitario que se estd utilizando (el nimero al final del
mensaje cambiara del 1 al 20 segun el registro seleccionado). Al desactivar el
modo cuenta piezas, aparece por un instante el mensaje Lnk of antes de

volver al modo de indicacién de peso.

Si el valor de peso unitario del registro seleccionado esta fuera del rango de
medida de la bascula, el indicador pasara de forma automatica a mostrar la
opcién CAL -ul del menu de configuracién del modo cuenta piezas. Esta
opcion permite el calculo automatico del peso unitario a partir de una
muestra con un ndmero conocido de piezas.

En modo cuenta piezas, la unidad de medida es el “nimero de unidades” y se

indica mediante el pictograma .=

o]

(i

El nimero de piezas siempre es un entero, no hay fraccién decimal. Puede
ser un valor negativo si se tiene activada una tara fija y se vacia por completo
el receptor de carga.
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En modo cuenta piezas siguen disponibles todas las funciones de la bascula:
Tara y tara memorizada, alta resolucion, control de limites, seleccion de PLU,
impresion de ticket o etiqueta adhesiva.

Si se activa el modo control de limites, el valor para el limite inferior y para el
limite superior se refiere al nUmero de piezas, no al peso neto sobre la
bascula.

Una doble pulsacién sobre la tecla “U” permite acceder al menu de opciones
de cuenta piezas.. Las opciones posibles son:

n-Clu Seleccion del nimero de registro (1-20).

Célculo automatico del peso unitario a partir de una
CAL-uH muestra con un ndmero conocido de piezas. Para el
numero de registro seleccionado.

Entrada manual del divisor del valor de cuentas del

[ X} [ . , L, .

U HE i convertidor A/D para el calculo del nimero de piezas para
el numero de registro seleccionado.

Para el calculo automatico del peso unitario de una pieza hay que seguir los
siguientes pasos:

1. Asegurese de que la bascula estd a cero (debe aparecer la indicacion
*0¢ en el visor). Si es necesario, ponga sobre el receptor de carga un
recipiente vacio para contener la muestra de piezas y haga una tara.

2. Haga una doble pulsacidon sobre la tecla “U”. Aparecera la primera
opcién del menu de configuracién de cuenta piezas, n-LLu. Pulse la
tecla J

3. Introduzca el nimero de registro de cuenta piezas con el que desea
trabajar (1 a 20), y pulse dos veces seguidas la tecla d para validar.

4. Cuando vuelva a aparecer el mensaje n-LLu, pulse la tecla = para
pasar a la opciéon CRL-ul vy pulse la tecla I para acceder a ella.

5. Utilizando las teclas de desplazamiento < 2 vy 4 T Introduzca en el
visor el nimero de piezas que contiene la muestra preparada para
calcular el peso unitario (minimo de 10 piezas)
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6. Pulse dos veces seguidas la tecla J para validar. En el visor aparecera
por unos segundos el mensaje -cnkt - de forma intermitente
mientras calcula de forma automatica el peso unitario.

7. Unavezterminado este proceso, el peso unitario para el registro
seleccionado queda almacenado en la memoria del equipo, y el
indicador pasara de forma automadtica al modo cuenta piezas
utilizando el peso unitario que se acaba de calcular.

Si el célculo del peso unitario da como resultado un valor fuera del rango de
medida del indicador, aparecerd el mensaje Err d, y la operacidn serd
cancelada.

5.10. PLU - SELECCION DEL CODIGO DE PRODUCTO

Al pulsar la tecla PLU el indicador salta a | menu de configuracién
de cddigos de producto para seleccionar o editar un registro.

El indicador K3 dispone de una memoria con 85 registros PLU.

Esta memoria permite asociar un campo de informacion alfanumérica de 6
caracteres a cada uno de estos registros. Esta informacién aparece impresa
en las etiquetas de pesada si se ha seleccionado previamente un registro PLU.

Las opciones posibles son:

n-PlLu Seleccion del nimero de registro PLU (1-85).

Entrada del cédigo alfanumérico de 6 caracteres asociado
al registro seleccionado.

EdIt

Al entrar el contenido del campo alfanumeérico, la tecla “TEST” permite
alternar entre mayuculas, minudsculas y nimeros o simbolos.

Para cancelar el PLU seleccionado, acceda a la opcién n-PLwu |, introduzca el
valor “0”, y valide pulasndo dos veces seguidas la tecla
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5.11.

(<)

IMPRESION DE UN TICKET DE PESADA

En modo “indicador de peso” y en modo “cuenta piezas”, la tecla J
actuda como tecla de de impresion.

Al pulsar esta tecla se imprime un ticket con el peso indicado por el visor LCD.
En el ticket aparecen la fecha y hora de la impresion, el nimero de serie del

ticket, el peso bruto, la tara y el peso neto. Si el indicador estd en modo
cuenta piezas, en el ticket aparecen el niUmero de piezas, el peso unitarioy la

tara.

La fecha y hora sdlo estan disponibles en el caso que esté instalado el
accesorio opcional de reloj en tiempo real.

De forma adicional es posible imprimir una cabecera de 3 lineas y una linea
de pie de pagina con informacién constante.

GRAM PRECISION

Travessia Industrial 11
| "Hospitalet de Llobregat

Num . 85
N LOT: 123456

B 243 ¢
T Bh @

N 178 ¢

WWW. gram-group .com

PLU: CLIPS

GRAM PRECISION

Travessia Industrial 11
L'Hospitalet de Llobregat

Num. 84
N LOT:123456

( 107 pcs
0.3551 g/u

1 5

WwW .gram-group .com

PLU: CLIPS

2 Ticket de pesada en modo indicador de peso y en modo cuenta piezas
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La tecla de impresidn sélo tiene efecto si el peso sobre la bascula es estable
(el indicador de estabilidad esta encendido).

Este ticket de bruto/tara/neto solo es posible mientras no se haya iniciado un
ticket de totalizacién, que tiene otro formato.

Para iniciar un ticket de totalizacién, pese el primer objeto a incluir
en el ticket y pulse la tecla M+. Se imprime el peso indicado en el
visor y se suma al total acumulado. Repita esta operacion para
sumar e imprimir cada una de las siguientes pesadas.

Al finalizar cada pesada de detalle, en el visor aparece la suma total
acumulada. Para terminar el ticket e imprimir la linea de total,
pulse la tecla MR. Puede visualizar el total en cualquier momento
antes de terminar el ticket pulsando la tecla T

GRAM PRECISION

Travessia Industrial 11
[ 'Hospitalet de Llobregat

Num. 93

N LOT: 123456
1 ABCDEF 43 g
2 GRAM 15 g
3 GRAPAS 178 g
4 GRAPAS 133 g
Total 369 g

WWW . gram-droup.com

3 Ejemplo de ticket de totalizacion
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6. MENU DE OPCIONES DE CONFIGURACION

Para acceder al menu de opciones de configuracion se debe

mantener pulsada durante dos segundos la tecla “M”. En el visor

aparece el mensaje fiEnu durante % segundo para indicar que a
partir de este momento el indicador pasara a mostrar las diferentes opciones
a seleccionar. En modo “menu”, utilice las teclas de direccion para cambiar a
la siguiente opcidn o cambiar el valor de un digito en el visor cuando se esta
editando el valor de un parametro.

Vuelve al nivel anterior del menu sin realizar ninglin cambio.
Cuando estamos en el menu principal, sale del modo menu y
vuelve al modo de funcionamiento normal (modo peso).

Se desplaza a la siguiente opcion del menu en sentido

“izquierda”, o cambia entre los diferentes valores que es posible

asignar a una opcion determinada.

Avanza al siguiente nivel del menu opciones o muestra el valor
actual de una opcién. Cuando cambiamos el valor seleccionado
para una opcidén (usando las teclas € y =, al pulsar esta tecla

. qgueda validado el cambio. En modo “edicidon” (entrada manual
del valor de un pardmetro), una pulsaciéon corta avanza al
siguiente digito en el visor. Una pulsacion larga o un doble-clic,
valida el valor entrado.

Se desplaza a la siguiente opcidn del menu en sentido “derecha”,
<) o cambia entre los diferentes valores que es posible asignar a una
opcién determinada.

entrando un dato.

'a Para cambiar el valor de un digito en el visor cuando se esta
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La siguiente tabla resume las diferentes opciones de configuracion y ajuste:

FEnu ]

R-OFF Ju[FF o JoB0n ] [k | < [h30R ]
bL-0n |u[BFF Jofn |« [futo o]
|bEEF' IAIUFF |<—>|En . |
5
[ER-E]a[P-ERr | UHES o | D |
) 5
| [F-EA- | [HES |0 e ]
| 15
| [E-Seb |IHES o | oD |
{
[hoid ]u[BFF o JofRSE |« [PERR ]
15
[LBER]a[BFF o Jofpn |
15

| .[B683- |« [[9200 | «> [FEYEG | > 5600 o[ 520g]

|rSEEE |.J |baudr
T

Opciones de apagado automdtico del equipo

Opciones de retro-ilumincacion del display LCD

Activar sonido al pulsar una tecla
Activacion de tara fija

Activacién de tara automdtica

Requerir estabilidad para hacer una tara
Etilo de funcionamiento en modo “hold”
Activar bloqueo del teclado

Velocidad de transmision del puerto serie

o0 o
L

| B-Tlad {] 4 [Pr inke] > EOnt | [5ERD
5

Je>[ ERBEE e[ HEFET oo monE |

Puerto 1: Modo de transmision

~d3_|Formato de la trama de datos enviada

Puerto serie 1: Opcion “wireless” instalada

Puerto serie 1: Seleccion red WIFI

Puerto serie 2: Modo de transmisién de datos

rd3 | Formato de la trama de datos enviada

Entrada fecha y hora

Edicién del nimero de ticket

Corte automatico del papell

Separador decimal para adaptador de teclado USB

Unidad de medida de la bascula

Capacidad maxima (Max en caso de 2 rangos o intervalos)

Division (escaldn e1)
Posicion del punto decimall
Activar opcién doble rango 6 doble intervalo

Max en caso de 2 rangos / intervalos

e, en caso doble rango

Activacién de auto-cero iniciall

|
| T
| | Forfi ] 0 Prd e | PrE JoPL-0 JolSh  |olSeFr ol
| | T
| | 1 F3 rERJoFOLEE o %2 |
| | EFLEs | o HES | e |
| |
| | EF=H] 4 Prd-Be] o GrAT | . .
| !
| [CO7 2] [B-TMad2] o Pr inke] > Dk ]«>[ER o[ nanE |
| 7
| Fori 2] a Prd e | PrB |0 JolSh  JoSeFr Jof
|
| [F3 rERJoBOLEE o] T2 |
{
[ eRE Jufe ME |LHER- | [fOnkh | o @AY Jo|hbur ot inut |
T 15
| A
| 15
| [F-Cuk JufgFF o & [Bn |
|
| [0EE-S |u[d0t ]« [CONARe ]
{
[BERLE Jafunie B o3 e Jofd  Jolb
T
o . R
|
[y _Joffe Jol  JoB  Jo[@  JoPf  Joff ]
|
| EEL_ P 0 o] P [ |oP 2 JopF 3 |
| 15
| Ie-rﬂn |Jlr"vnnnd | o |nﬂ . |<_>|Er'ﬂr|ﬁ |<_)|E ink |
| ) "
| ! -+ BT ]
| | 1
! | R o[ Jof _JoF o Joff _Jofi ]
|
| [BE-D Ju[ln -0 ] HPS o |0 ]
| T
1 1 FRH-C | o Bt o] [0 ]

Rango de actuacion del dispositivo de cero



Activacion del dispositivo seguidor de cero
Activar indicacion de cero

Procedimiento de ajuste de la bascula

| Activar correcciéon automatica segun ubicacion geografica

) ) E-trR]oBrne |oBFF ]
| |
| | B-dis | o [4BS o |0 ]
| !
| CAL
|
| E-SBE | 0 F-00r | 0 Bn e |o[fFF
| T 5
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
{
Fie Jaft o e Jof oM |
L WES JufBn JofpFF o ]
ROE-F |uBn JofFF o |

[g 18P ] o[HE Ghe s -Enk |« [-nk |
5
[Ert Jofp-Ciu |2 [EO00D .o
T 5
|
|
{
[d Out |u[f0dE ]a[dB5 ¢ | o [ERECRe]
T 15
[ |tESl: |ArELE :|H FELE e|H FE
| 15
| [h-t
| i)
| |
| | 5
| | et i ] o Bn | o [oFF o]
| \
| [¢85 ¢ | [GPEEd (] . [BOECE ] oo
| 5
| N
|
| LOAd « | o [27E0
| 1
| Pct i ] o Bn | o [BFF o]
{
e Jofp-Eiu |o[BECET a0
5

Seleccién ubicacién geogréfica

Valor de cero en cuentas del AD/C

Factor de conversidn de cuentas AD/C a unidades de medida
Impresidn de la configuracion

Reinicializar la configuracion a valores de fabrica
Procedimiento de precalibracién del AD/C

Nivel de filtraje digitall

Filtraje adicional para pesaje de objetos en movimiento o animales vivos
Activar filtro de movimiento

Seleccion de la informacion a visualizar en el display

Cuenta piezas: Seleccion del registro de peso unitario (1-20)

Cuenta piezas: Célculo del peso unitario a partir de una muestra.

Cuenta piezas: Entrada manual del factor para el calculo del peso unitario

Salidas digitales: Modo de funcionamiento
Salidas digitales: Test ON/OFF de cada relé

Modo checkweigher: Limite inferior

Modo checkweigher: Limite superior

Modo checkweigher: Activar control de limites

Modo dosificacién: Valor de consigna para velocidad 1

Modo dosificacion: Valor de consigna para velocidad 2
Modo dosificacion: Seleccion del modo “llenar” o “vaciar” un recipiente.

Modo dosificacién: Activar modo dosificacién

Taras en memoria: Seleccion del nimero de registro (1-20)

Taras en memoria: Valor de la tara para el nimero de registro seleccionado
Memoria PLU: Selecciéon del nimero de registro (1-85)

Memoria PLU: Descripcion alfanumérica asociada al registro seleccionado

Numero de lote a imprimir en el ticket

25



GRAMY

7. OPCION AUTO-OFF R-OFF

Esta opcién permite programar el apagado automatico del equipo después
de un tiempo en reposo (sin ser utilizado). Se entiende que el equipo esta en
estado de reposo si la indicacidon de peso no varia, y no se pulsa ninguna

tecla.

Las opciones posibles son las siguientes:

OFF @

8. RETROILUMINACION DEL VISOR [ bt-n

El equipo siempre permanece encendido. Opcién
seleccionada en origen.

El equipo se apaga de forma automatica tras 30
minutos de inactividad.

El equipo se apaga de forma automatica tras 1 hora de
inactividad.

El equipo se apaga de forma automatica tras 1:30 hora
de inactividad.

Esta opcidn permite controlar el comportamiento de la iluminacién posterior
del visor LCD. Junto a la opcidn Auto-off permite reducir el consumo eléctrico
y alargar la duracidn de la bateria. Se considera que el equipo esta inactivo si
la bascula esta a cero y no hay cambios en la indicacion de peso, ni se pulsa
una tecla. Las opciones posibles son las siguientes:

ARt @
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El back-light se apaga de forma automatica tras 10
segundos sin actividad. Es la opcidn seleccionada en
origen.

El back-light siempre esta apagado.

El back-light siempre esta encendido.



9. SONIDO AL PULSAR UNA TECLA | bEEP

Esta funcidn permite activar (“On”) o desactivar (“Off”) la emisién de un sonido
cuando se pulsa alguno de los botones del teclado.

La opcidn selecciona de serie es “On”

10. OPCIONES DE TARA | ERrE

Las opciones posibles son:

Tara fija: La tara se mantendra hasta que se vuelva a
P-ERF pulsar la tecla de tara con la plataforma receptora de
carga vacia. Es la opcidn por defecto.

Auto-tara: Al detectar un peso estable, el indicador
RA-ERr hace una tara de forma automatica. Al vaciar el
plato, la tara desaparece (vuelve a cero).

E-Skh Yes (opcion por defecto): Es necesario que el peso
sea estable para hacer una tara.

11. MODO hold | hbLd

M

El modo hold se activa mediante una doble pulsacién en la tecla \"*¥/ Cuando
se activa este modo de funcionamiento, en el visor siempre permanece el
valor de peso de la ultima carga que se ha depositado sobre la plataforma.

Previamente, es necesario seleccionar en el menu de opciones el modo de
funcionamiento de la funcién hold.
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Para seleccionar el modo hold deseado, mantenga pulsada la tecla hasta
que el visor LCD muestre el mensaje de acceso a las opciones del menu de
configuracion.

M

PLU

Pulse la tecla = hasta que el visor muestre la opcién hLd, y a continuacion
pulse la tecla . para acceder a este submenu.

Es posible seleccionar tres estilos de funcionamiento del modo hold:
e IFF El modo esta desactivado (es la opcidn por defecto).

e L ASE El visor muestra el ultimo peso estable que se ha depositado
sobre la plataforma de la bascula.

o PERR El visor muestra el valor de peso més alto que ha medido el
instrumento desde que se ha depositado la ultima carga en la
plataforma de la bascula.

Pulse la tecla = para seleccionar el modo de funcionamiento deseado y a
continuacién pulse . para validar.

Aparecera el mensaje SAVE para indicar que la configuracion se ha guardado
en la memoria no volatil del equipo. Una vez seleccionada esta opcidén, queda
registrada en la memoria no volatil, y ya no es necesario volver repetir esta
operacion hasta que se decida cambiar el modo de utilizacién.

Una vez seleccionado el modo de funcionamiento de la tecla hold, pulse la
tecla ESC de forma repetida para volver al modo de indicacion de peso.
D
AL hacer una doble pulsacién en la tecla \™-Y se activa o desactiva el modo
hold. Cuando se activa este modo de funcionamiento, en el visor siempre
permanece el Ultimo peso estable de la carga que se ha depositado sobre la
plataforma. Es decir, aunque se retire la carga de la plataforma, en el
indicador sigue apareciendo el ultimo peso estable indicado. Si se ha retirado
la carga, el peso se visualiza de forma intermitente para indicar que el modo

hold esta en funcionamiento.
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12. BLOQUEO DEL TECLADO LOCR

Esta funcion permite bloquear el teclado, excepto el botén de apagado y
encendido.

Cuando se pulsa una tecla y el bloqueo del teclado esta activado, no se

realiza ninguna accidn, y en el visor aparece durante 1 segundo el texto LOCR .
Es decir, mientras el teclado esta bloqueado, no es posible hacer una tara,
una puesta a cero, imprimir un ticket, o acumular una pesada al total.

Esta opcidn se mantiene en memoria y no se desactiva al apagar y encender
el equipo.

Se puede activar / desactivar el bloqueo del teclado manteniendo pulsada
durante mas de 2 segundos la tecla

13. COMUNICACION rae3e

El indicador K3 puede conectarse a otros dispositivos para enviar y recibir
informacién mediante una interface RS-232 (estandar) o un interfaz WIFI
802.11 (opcional). El indicador K3 puede tener hasta 2 salidas serie R$232. Las
segunda salida serie se suministra de forma opcional.

En el ment r5232 es posible configurar las diferentes opciones de
transmisién de datos desde el indicador.

Permite seleccionar la velocidad a la que se conectara la
bALdr interfaz serie. Las opciones posibles son: 9600 bauds, 19200
bauds, 38400 bauds, 57600 bauds o 115200 bauds. El
formato de la transmision de cada byte es de 8 bits, sin bit de
paridad, 1 bit de parada (“8,n,1”) y no es configurable.

' uinl (
Lot Configuracion del puerto serie 1
con o Configuracién del puerto serie 2
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Cada uno de los puertos serie se configura de forma independiente, lo que

permite conectar diferentes dispositivos con modos de funcionamiento
diferenciados. Las opciones de configuracién disponibles son las siguientes:

30

5-10d Modo en que se hard la transmision de datos:

Pr ik @ e Al pulsar la tecla de impresion.

e De forma continua, con una frecuencia de 5

I

Lunk tramas de envio por segundo.

SLAb e De forma automatica cada vez que hay un nuevo
peso estable sobre la balanza.

~ENOEE e Funcionamiento como indicador remoto (sélo
disponible para COM1).

HErEN e Funcionamiento como indicador de peso digital
de bascula equipada con XTREM. Esta opcidn sélo
esta disponible para el puerto COM1.

nonE e El puerto serie esta desactivado, tanto para
transmisién como para recepcion de datos.

Form Formato de la trama de datos a transmitir. Permite
orn
seleccionar las siguientes opciones.
Prye@ Conexién a impresora modelo PR4. Se envia un ticket con
formato para este modelo de impresora.
PrE Conexién a impresora modelo PR6. Se envia un ticket con

d formato para este modelo de impresora.

Trama de datos en formato compatible con el indicador de
pPr-o peso GRAM modelo Z3. Para conexion a PC con aplicacion

Virtual Key.



Sk Trama de datos en formato para el cable adaptador GRAM

u USB.

UShF- Trama de datos en formato para el cable adaptador GRAM
USBFR (emulacion teclado “AZERTY”)

~d3 Trama de datos en formato para el visor repetidor de peso
modelo GRAM RD3.

92 Conexidn a etiquetadora Q2. Se envia un ticket con
formato para este modelo de impresora.

SOLEE ! Conexién a etiquetadora SOLETI. Se envia un ticket con
formato para este modelo de impresora.

- Trama de datos en formato para conexién de otro

R3 rE indicador de peso GRAM funcionando como visor remoto.
(sélo disponible para COM1)

H LES Modo “wireless” para el uso con adaptadores inaldmbricos
GRAM. (sélo disponible para COM1).

HIF (-H Seleccidn de la red WIFI a la que debe conectarse el equipo
(sélo disponible para COM1 cuando esta instalado el
adaptador WIFI opcional).

13.1. Modo indicador remoto.

El indicador K3 puede funcionar como un visor remoto de otra bascula
usando el protocolo de comunicacién “GRAM remote”. Cuando un indicador
K3 esta configurado como indicador remoto, obtiene la informacién de peso
de otra bdscula a través del puerto serie RS232. La conexidn disponible para
célula de carga queda desactivada.

Para configurar un indicador K3 como visor remoto, debe seleccionar la
opcién rENDEE en la seccion 5-T0d { del menu de opciones del puerto serie

COML1.
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La bascula a la que se conectara e

|Il

indicador remoto” debe tener
seleccionada la opcién A3rE en la seccién For it del menu de opciones de
configuracion del puerto serie RS232 al que se conectara el cable. Por otra
parte, en la seccion 5-Ti0d de este puerto de comunicaciones R$232, debe
seleccionar la opcién Lank (transmision de datos en modo continuo).

13.2. Modo XTREM

Al seleccionar la opcién HEr Efl como modo de funcionamiento del puerto
serie LM { en el menu de opciones 5-110d |, el indicador K3 funcionara
como un terminal de una bdscula digital equipada con el transmisor de peso

XTREM.

La medicidn de peso la realiza el equipo XTREM (instalado en el receptor de
carga de la bascula), mientras que el indicador K3 se limita a ser un terminal
en el que se visualiza la indicacién de peso y se accionan las diferentes
funciones del instrumento (tara, cero semiautomatico, dispositivo seguidor
de cero, impresion de resultados, cuenta-piezas...).

Mientras la bascula digital XTREM no esta conectada al puerto serie COM1
del indicador K3, se produce un error de comunicacion, y en el visor aparece
el signo “-“ desplazandose a lo largo del display. Mientras se produce esta
situacidn de error (no hay comunicacién con la bdscula digital), no es posible
acceder a ninguna funcién del indicador K3, incluido el menu de opciones.

En caso de producirse este error:

e Asegurese que el LED verde de la bascula XTREM esta encendido (fijo
o intermitente), y que el LED rojo que indica algun tipo de mal
funcionamiento esta apagado.

e Compruebe que el cable de la bascula XTREM estd bien conectado al
puerto serie COM1 del indicador K3.

e Verifique que el indicador K3 estd configurado a la misma velocidad
de transmisién que la bascula XTREM (opcién rS232 - bRudr).
La velocidad de transmision del puerto serie configurada como
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opcion por defecto en un equipo nuevo es de 9600 bauds, tanto en el
caso del indicador K3 como en el caso del transmisor de peso XTREM.

En caso necesario, para volver al modo de funcionamiento del K3 como
indicador analégico de peso, y poder acceder al menu de opciones y

&, @
configuracién, pulse al mismo tiempo las teclas \2/ y \-Y

13.3. Impresora PR4/PR6/Q2

Al seleccionar esta opcion la balanza enviara la informacién de peso en un formato
de impresion de ticket para las impresoras GRAM PR4, PR6 o la etiquetadora Q2.

El ticket puede tener hasta 3 lineas de cabecera y 1 linea de pie de pagina. El
contenido de la cabecera y el pie de pdgina son programables por el usuario.

En el apartado £ {LREEL (ticket) del menu principal se encuentran las opciones
para la configuracién de este documento.

En caso de seleccionar una impresora PR6, la opcién A-Cut (corte automatico
del papel) en el menu Ticket, cambia de forma automatica a ON.

13.4. Formato de trama RD3

Formato compatible con el visor repetidor de peso GRAM RD3.

Al seleccionar este formato de transmision, el peso indicado por la balanza S2,
aparece de forma simultanea en el repetidor RD3.
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13.5. Formato de trama USB

Formato compatible con el adaptador GRAM USB para ordenador tipo PC con
sistema operativo Microsoft Windows.

Desde el punto de vista del PC, el adaptador GRAM USB es una emulacidon de
teclado que convierte la informacién transmitida por el indicador K3 en una entrada
de teclado.

Esta opcion debe seleccionarse para hacer compatible la transmision de datos del
indicador K3 con una entrada de teclado en el PC. En caso de utilizar un teclado
francés “AZERTY”, seleccione el formato LSbFr.

13.6. Formato de trama PCO

El indicador envia la siguiente trama de bytes (siempre de 14 bytes de longitud).

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13

02h | 69h | 20h | 20h | 20h | 30h | 2Eh | 30h | 30h | 30h | 6Bh | 67h | ODh | 03h

STX | ‘I' |spc |spc |spc |0 . 0 0 0 k g CR |ETX

0 Inicio de texto
1 Estado (tara, cero, neto, estable, inestable)
2 Signo (espacio en blanco si el valor es positivo, o ‘-* si es negativo.

3..9 Valor numérico (ASCII) del peso que muestra el visor LCD, incluyendo el punto
decimal.

10..11 Unidad de medida ‘ g’, ‘’kg’, ‘oz, ‘Ib’
12 Retorno de carro

13 Final de texto
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El byte de estado se construye con los valores binarios de las indicaciones del visor
(tara, cero, bruto/neto, y estabilidad). Al resultado se le suma 20h para asegurar

gue el resultado sea imprimible.

Bit 0 (01h) El valor transmitido es el peso bruto.
Bit 1 (02h) Hay una tara activada.
Bit 2 No utilizado, siempre 0
Bit 3 (08h) El indicador estd a cero.
Bit4 No utilizado, siempre 0
Bit5 No utilizado, siempre 0
Bit 6 (40h) El peso es estable.
Bit 7 No utilizado, siempre 0
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
N/A Estabilidad | N/A N/A Cero N/A Tara B/N
Ejemplos:
El byte de estado es 61h (‘a‘)
61h—20h =41h
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit1 Bit0
(estable) (no (Tara (Bruto)
cero) off)
0 1 0 0 0 0 0 1
El byte de estado es 69h (‘i)
69h — 20h = 49h =
Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
(estable) (cero) (Tara (Bruto)
off)
0 1 0 0 1 0 0 1
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El byte de estado es 62h (‘b‘)

62h —20h =42h >

Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit 0
(estable) (no (Tara (Neto)
cero) on)
0 1 0 0 0 0 1 0
El byte de estado es 63h (‘c‘)
63h —20h =43h =2
Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
(estable) (no (Tara (Bruto)
cero) on)
0 1 0 0 0 0 1 1
El byte de estado es 6Ah (‘j)
6Ah — 20h = 4Ah =
Bit 7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
(estable) (cero) (Tara (Neto)
on)
0 1 0 0 1 0 1 0
El byte de estado es 6Bh (‘k‘)
6Ah — 20h = 4Ah =
Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
(estable) (cero) (Tara (Bruto)
on)
0 1 0 0 1 0 1 1
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13.

7.

Protocolo de comunicacion.

El indicador K3 esta provisto de un protocolo de comunicacidon que permite
comandar el equipo de forma remota.

En la siguiente tabla se relacionan los comandos disponibles y la respuesta del

indicador K3.

COMANDO | RESPUESTA

% Devuelve un mensaje con la identificacién de la versidon de
firmware “GRAM K3 Vxxxx"”.

S Peticion de peso. El indicador transmite una trama de
informacién de peso en formato PCO.

z La balanza hace un auto-cero.

t La balanza hace una tara.

f Incrementa el valor del filtro digital (1..4). Si el filtro es 4, el
comando ‘f" pone el filtro a 1.

H1 Programa la linea 1 de la cabecera del ticket y responde “H1
OoK”

H2 Programa la linea 2 de la cabecera del ticket y responde “H2
OK”

H3 Programa la linea 3 de la cabecera del ticket y responde “H3
OK”

F1 Programa la linea de pie de pagina del ticket y responde “F1 OK”

Para los comandos H1, H2, H3 y F1, el formato es el siguiente:

0 1 2 3 4 |5 6 .. |30 (31 (32 |33 |34 |35
STX | C |[C |L L L L . L L L L L ETX
Donde:

STX = caracter ASCII 2

ETX = caracter ASCII 3

C = Comando (2 caracteres)

L = Linea de texto de 32 caracteres ASCII
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14. OPCIONES DE IMPRESION DE TICKET [¢ tcht

En este menu se encuentran diversas opciones que permiten configurar la
informacién que aparece impresa en los tickets que genera el indicador K3.

E nE Puesta en hora del reloj interno de la balanza. Sélo en caso de
estar instalada la placa opcional de reloj en tiempo real

Valor del siguiente nimero de ticket a imprimir. Se incrementa
de forma automatica con cada impresién, tanto si es un ticket

3Er-n simple como si se trata de un ticket de totalizacion.
AT Corte automatico del papel ON/OFF. Esta funcion solo es
“Luk posible con impresoras ESC/Pos equipadas con dispositivo de

corte del papel.

La programacion de la cabecera y el pie de ticket no se hace a través del
teclado de la balanza sino a través del puerto serie RS-232. Estd disponible en
la zona de descargas de nuestra pagina web un programa para PC con
sistema operativo Microsoft Windows para realizar esta funcion.
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15.

CONFIGURACION DE LA BASCULA | scAE

En este menu se encuentran las opciones que permiten parametrizar y ajustar la
escala de medida del instrumento.

Unidad de medida: g, kg, oz, |b

Limite maximo de la escala. Debe introducirse el valor
incluyendo los digitos correspondientes a la parte
decimal.

Divisién: El incremento mas pequefo que puede medir el
instrumento. Los valores posibles son 1,2,5,10,20 o 50.

Posicién del punto decimal.

Menu de configuracion de las opciones del instrumento
relacionadas con el “cero”.

Auto-cero al inicio Si/ No

Permite seleccionar el limite de actuacién del
dispositivo de cero. Las opciones posibles son MAX

NAH-O

(el cero se permite para cualquier peso en la balanza)

0 OIML (se siguen las reglas establecidas por la
norma técnica OIML R76 / EN 45501)

O-tFR

Dispositivo seguidor de cero (“zero tracking”)
activado o desactivado.

Mostrar indicacion de cero en el visor Si/No.

L

Menu de ajuste del instrumento.
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15.1.

Menu de ajuste | LAL

Es posible acceder directamente al menu de ajuste al encender el equipo.
Para ello, encienda el equipo, y mientras aparece el test del LCD con todos los

segmentos encendidos, pulse al mismo tiempo las teclas @ y % (una

pulsacidn corta,

CAL b

L-5EE

no sostenida)

Ajuste con masas (calcula de forma automatica los valores de
cero inicial y pendiente de ajuste.

Ajustes de correccidon del efecto de la fuerza de gravedad
segun la ubicacién geogréfica de la balanza:

Correccién ON / OFF (activa/desactiva la correccién

automatica segun la ubicacidn geogrifica.

Codigo de ubicacion geografica (consultar tabla

OFSEE

SPRA

PrCRL

rESEE

RJCAL

15.2.

adjunta).
Entrada manual (teclado) del cero inicial (en cuentas ADC)
Entrada manual de la pendiente de ajuste, 5 digitos

Imprime un ticket con los valores de configuracion y ajuste en
la memoria del equipo.

Resetea todas las configuraciones a los valores de fabrica.

Pre-ajuste de span del ADC. Debe ser utilizada sélo en fabrica
con la referencia de ajuste adecuada.

Ajuste de la bascula | LAL b

[l =]] ibu

1. Con la plataforma libre de carga, seleccione la opcidn “LAL i
2. El indicador sefialard que estd ajustando el valor del cero inicial con el

mensaje “L
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3. Una vez ajustado el valor del cero, ponga sobre el receptor de carga la
masa de ajuste (una masa con un peso conocido).

4. Introduzca en el indicador el peso de la masa de ajuste, incluyendo las
posiciones decimales. Utilice las teclas de movimiento del cursor para
desplazarse a través de las diferentes posiciones del visor.

5. Una vez entrado el peso de ajuste, para validar y pasar al siguiente paso,
pulse dos veces seguidas la tecla . En el visor aparecerd el mensaje “-
LAL -“ parpadeando mientras se realiza el ajuste.

6. Finalmente, aparece el mensaje “LED “ durante unos segundos,
indicando que debemos entrar el cédigo de ubicacidn geogréfica del lugar
en que se ha realizado el ajuste. El cédigo de ubicacién geografica es un
valor de 0 a 31 que debe ser seleccionado de acuerdo a la tabla adjunta.
Utilice las teclas € y = para cambiar el valor y valide pulsando la tecla J

7. Finalmente, aparece brevemente el mensaje “SRUE” indicando que el
ajuste ha sido almacenado en la memoria no volatil, y el indicador vuelve
al modo de utilizacién normal mostrando el peso sobre el receptor de
carga.

En caso que la correccién automatica de la indicacidn de peso segun la latitud
geogréfica y la altura (opcion “L-L0r”) esté activada, la proxima vez que se
encienda la balanza después de un ajuste, al finalizar el test del visor y el
mensaje inicial de bienvenida, se solicitard al usuario que introduzca el valor

correspondiente a la zona geografica donde va a ser utilizada la balanza.

Una vez entrado el valor de la zona geografica en la que se utiliza la balanza,
queda registrado en la memoria no volatil, y ya no volvera a ser solicitado.

La zona geografica en la que se utiliza la balanza puede ser modificada con
posterioridad cuando se desee accediendo al ment con fEnd >SCALE >
CAL > L-5Ek > LED = 0 nn (parann{0-31})

Se puede desactivar la correccion automatica del ajuste segun la zona
geogréfica accediendo al ment con EnU >SCALE > [AL > L-SEE >
[ [l

G-Cor > OFF
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16.3 Tabla de valores para ajuste geografico.

42

Altura sobre el nivel del mar en metros

) o o 325 650 975 | 1300 | 1625 | 1950 | 2275 | 2600 2925 3250
tztr':i‘?egrie:ij:g?:neell 325 650 975 | 1300 | 1625 | 1950 | 2275 | 2600 | 2925 3250 3575
hemisferio sur en gradosy | Altura sobre el nivel del mar en pies
minutos. o 1060 | 2130 | 3200 | 4260 | 5330 | 6400 | 7460 | 8530 9600 10660
1060 | 2130 | 3200 | 4260 | 5330 | 6400 | 7460 | 8530 | 9600 | 10660 11730
00°00' - 05°46' 5 4 4 3 3 2 2 1 1 0 0
05°46' - 09°52' 5 5 4 4 3 3 2 2 1 1 0
09°52' - 12°44' 6 5 5 4 4 3 3 2 2 1 1
12°44' - 15°06' 6 6 5 5 4 4 3 3 2 2 1
15°06' - 17°10' 7 6 6 5 5 4 4 3 3 2 2
17°10' - 19°02° 7 7 6 6 5 5 4 4 3 3 2
19°02 - 20°45' 8 7 7 6 6 5 5 4 4 3 3
20°45' - 22°22' 8 8 7 7 6 6 5 5 4 4 3
22°22' - 23°54' 9 8 8 7 7 6 6 5 5 4 4
23°54' - 25°21' 9 9 8 8 7 7 6 6 5 5 4
25°21' - 26°45' 10 9 9 8 8 7 7 6 6 5 5
26°45' - 28°06' 10 10 9 9 8 8 7 7 6 6 5
28°06' - 29°25' 1 10 10 9 9 8 8 7 7 6 6
29°25' - 30°41' 1 1 10 10 9 9 8 8 7 7 6
30°41' - 31°56' 12 1 1 10 10 9 9 8 8 7 7
31°56' - 33°09' 12 12 1 1 10 10 9 9 8 8 7
33°09' - 34°21' 13 12 12 1 1 10 10 9 9 8 8
34°21' - 35°31' 13 13 12 12 1 1 10 10 9 9 8
35°31' - 36°41' 14 13 13 12 2 1 1 10 10 9 9
36°41' - 37°50' 14 14 13 13 12 12 1 1 10 10 9
37°50' - 38°58' 15 14 14 13 13 12 12 1 u 10 10
38°58' - 40°05' 15 15 14 14 13 13 12 12 1 1 10
40°05' - 41°12' 16 15 15 14 14 13 13 12 12 1 1
41°12' - 42°19' 16 16 15 15 14 14 13 13 12 12 1
42°19' - 43°26' 17 16 16 15 15 14 14 13 13 12 12
43°26' - 44°32' 17 17 16 16 15 15 14 14 13 13 12
44°32' - 45°38' 18 17 17 16 16 15 15 14 14 13 13
45°38' - 46°45' 18 18 17 17 16 16 15 15 14 14 13
46°45' - 47°51' 19 18 18 17 17 16 16 15 15 14 14
47°51' - 48°58' 19 19 18 18 17 17 16 16 15 15 14
48°58' - 50°06' 20 19 19 18 18 17 17 16 16 15 15
50°06' - 51° 13' 20 20 19 19 18 18 17 17 16 16 15
51°13' - 52°22' 21 20 20 19 19 18 18 17 17 16 16
52°22' - 53°31' 21 21 20 20 19 19 18 18 17 17 16
53°31' - 54°41' 2 21 21 20 20 19 19 18 18 17 17
54°41' - 55°52' 2 2 21 21 20 20 19 19 18 18 17
55°52' - 57°04' 23 2 2 21 27 20 20 19 19 18 18
57°04' - 58°17' 23 23 22 22 21 21 20 20 19 19 18
58°17' - 59°32' 2 23 23 22 2 21 21 20 20 19 19
59°32' - 60°49' 2 2 23 2 2 2 21 21 20 20 19
60°49' - 62°09' 25 2 2 2 23 2 2 21 21 20 20
62°09' - 63°30' 25 25 24 24 23 23 2 2 21 21 20
63°30' - 64°55' 26 25 25 24 2 23 23 2 2 21 21
64°55' - 66°24' 26 26 25 25 2 2 2 2 2 2 n
66°24' - 67°57' 27 26 26 25 25 2 2 2 23 2 2
67°57' - 69°35' 27 27 26 26 25 25 24 24 23 23 2
69°35' - 71°21' 28 27 27 26 2 25 25 24 24 23 23
71°21'- 73°16' 28 28 27 27 2 26 25 25 2 2% 23
73°16' - 75°24' 29 28 28 27 27 26 26 25 25 2 2
75°24' - 77°52' 29 29 28 28 27 27 26 26 25 25 2
77°52' - 80°56' 30 29 29 28 28 27 27 26 26 25 25
80°56' - 85°45' 30 30 29 29 28 28 27 27 26 2 2
85°45' - 90°00' 31 30 30 29 29 28 28 27 27 26 26




16. FILTRO DIGITAL |[F ik

El convertidor A/D de la balanza S2 proporciona cada 100ms una lectura de la
tensidn eléctrica de salida de la célula de carga conectada.

El filtro digital consiste en una media moévil de estas lecturas.

Los valores posibles son 1 (media movil de 2 lecturas),2 (4 lecturas), 3 (8
lecturas), 6 4 (16 lecturas).

Un valor de filtro mas pequefio implica que se hacen mas visibles las
oscilaciones rapidas en el peso, y viceversa.

17. PESAJE DE ANIMALES VIVOS L IUES

Estd disponible un filtraje adicional para el pesaje de animales vivos o
personas, que al moverse sobre el receptor de carga ocasionan
perturbaciones en la indicacién de peso al ejercer una fuerza variable sobre
las células de carga.

Al activar este filtraje en conjuncidn con el filtro digital, se obtiene una
indicacion promedio en la que se descartan los valores extremos que se
producen al desplazarse sobre la plataforma receptora de carga.

18. FILTRO DE MOVIMIENTO | Ribe-F

Al activar el filtro de movimiento, no se muestran en el indicador cambios
incoherentes de mas de una divisién con una duracién inferior a 100ms.

El resultado es que se mantiene en el indicador el Gltimo valor estable
mientras el peso no tiene un movimiento coherente (en un mismo sentido).

Dicho de otro modo, un golpe brusco y rapido sobre la bascula no tiene
efecto sobre la indicacidon. Aunque no se vea afectado el valor de peso que
muestra el visor, la indicacion de estabilidad en la esquina superior izquierda
del visor se apagara para indicar esta situacion.
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19. INFORMACION A VISUALIZAR | d 5P

Permite seleccionar el valor que debe mostrar el visor LCD. Las opciones son
las siguientes:

HE 9h El indicador muestra el peso. Es la opcion por defecto.
F-Cnk Cuentas del conversor A/D filtradas.
r-LCnk Cuentas del conversor A/D sin filtrar.

20. SALIDAS DIGITALES d Du

Esta seccidn del menu de opciones permite configurar el funcionamiento de
la placa opcional de 3 relés disponible para el indicador K3.

Estas 3 salidas de relé pueden ser utilizadas bien para controlar una
sefializacion externa de los limites alto/bajo/ok en el modo de
funcionamiento como checkweigher (modo H-L), bien para una dosificacion
de un producto a dos velocidades. Por otra parte, es posible seleccionar si la
dosificacién se hace para llenar un recipiente sobre la bascula (carga), o para
vaciar un recipiente (descarga). Las opciones en esta seccidn del menu son las

siguientes:
nodE Modo de funcionamiento para el control de la placa opcional
de relés.
 or Las salidas de relé seran controladas por el modo de
ChElR @ . . , .
funcionamiento H-L. El relé K1 se cierra cuando el peso

sobre la bascula es mayor que el limite h {Th. El relé K2 se
cierra cuando el peso esta entre los limites LOH y h {Th. El
relé K3 se cierra cuando el peso esta por debajo del valor

LOH.
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Las salidas de relé seran controladas por el modo

CHER dosificacion.
LESE Permite comprobar accionar cada uno de los 3 relés a
voluntad del usuario.
et Ajuste de los valores alto y bajo para el funcionamiento del
- modo “checkweigher”
LOH Valor del limite inferior, incluyendo la parte decimal.
h DR Valor del limite superior, incluyendo la parte decimal.
ACE (U Yes / No: Activar el control de limites al encender el
equipo. La tecla H-L activa o desactiva el control de limites.
40g ¢ Ajuste de los valores para la dosificacion.
SPEEd ! Consigna de peso para la velocidad 1.
SPEELS Consigna de peso para la velocidad 2.
LYPE Tipo de dosificacién. Llenado (LERd) ¢ vaciado (unL ORd)
ACE Yes / No: Activar el modo de dosificacidn al encender el
t
equipo.
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21. CARACTERISTICAS TECNICAS

Conexion célula de carga

Maéxima sefial de entrada

4 mV/V

Maxima tensién de
entrada

-0,3a5,3V

Resolucidn interna

Convertidor AD 20bits, 1000000 cuentas
(100000 externas)

Frecuencia de medida

10 muestras por segundo

Error de linealidad

<0.01% del rango de medida

Voltaje de excitacidn 5Vdc
Impedancia minima del - Sin placa de relés: 31.666 Q (12 células x 380
transductor Q)

- Con placa de relés: 47.5 Q (8 células x 380 Q)

Longitud de cable

30 m/mm?2max. (6 hilos)

Interfaz de usuario

Indicador principal

6 digitos LCD de 25,4 mm de alturay
visualizador de limites de peso.

Retro iluminado con panel back light de 3 leds
(RGB)

Teclado

Teclado de 11 teclas

Avisador acustico

Mini-zumbador piezoeléctrico de sonido
intermitente (2300+300 Hz y 85 dB)

Comunicaciones

Port Tx/Rx: (Port 1)

RS-232C bidireccional

Port Tx/Rx: (Port 2)

RS-232C sélo transmision.

Velocidad de transmision

1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600,
115200

Numero de bits y paridad

8 bits, sin paridad, 1 bit stop
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Opciones de entrada / salida

Placa WIFI 802.11

Adaptador WIFI para comunicacién ethernet
mediante socket TCP

Placa RTC

RTC para fecha y hora

Placa 3 relés

240VAC / Max current 15A / 360W

Alimentacion

Conexion a la red

A través de alimentador 12V; 1 A

Bateria

6V-5AH;
Tiempo de servicio 25/60 horas segln
utilizacién.

Condiciones de funcionam

iento y datos mecanicos

Rango de temperatura
de operacion

+59C/+350C

Tamafio (mm)

220 x 180 x 83

Peso (kg)

1,5 (incluyendo bateria)

Montaje

Sobremesa
Opcional: Soporte basculante mural/columna

Estanqueidad

IP-65 (K3); IP-67 (K3i)

Impresora térmica (modelos K3iP y MK3P)

Vida impresora

6000000 lineas impresas

Resolucidn

8 puntos/mm

Velocidad de impresion | 30 mm/sec

Tipo papel Bobina de papel térmico (57mm de ancho, 30
mm @)

Ancho de impresion 48 mm

Tamafios de impresién

6x8puntos, 8x16puntos, 12x24 puntos
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22. CONEXIONES

fﬂ.ﬁ""

r
|

| / —
000

) v

AC/DC OPTION c1 R5-232 XTREM

Conector C1, célula de carga

NePIN  SENAL ‘ TIPOA TIPOB

PIN 1 SIG - Azul Blanco ® @
PIN 2 SIG + Marrén Verde @ @ @
PIN 3 | MALLA Malla Malla
PIN 4 EXC - Negro Negro @ @
PIN5 | SENSE - - Azul
. . 4 MULTI-PIN MOBILE MALE
PIN 7 | SENSE + - Amarillo
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Salida RS232C

AC/DC OPTION c1

N2 PIN SENAL
PIN 4 RxD
PIN 5 XD
PIN 6 GND

Conector para plataforma XTREM

N2 PIN SENAL |
PIN 1 +Vcc
PIN 2 TxD
PIN 3 RxD
PIN 4 No conectado
PIN 5 GND

R5-232 XTREM

oJo
® g @
® 4@

5 MULTI-PIN MOBILE MALE (P700)
8 PINES

® ©
® O
®

6 MULTI-PIN MOBILE MALE (P700)
5 PINES
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23. MENSAJES DE ERROR

AdC-E Fallo del ADC: No hay respuesta | Averia en la balanza.
del ADC Consultar SAT
AdC -h Sefal de entrada del sensor Célula de carga averiada.
demasiado alta (>20mV) Cableado en mal estado.
AdC -1 Sefal de entrada del sensor Célula de carga averiada.
demasiado baja (<-20mV) Cableado en mal estado.
bAE Bateria descargada Conecte el adaptador AC/DC
para cargar la bateria.
a) Dispositivo de auto-cero Vacie el receptor de carga
fuera de limites. antes de encender la balanza.
E ~ | b) No se ha podido obtener
[ Y ] .
una medida estable al
intentar la puesta a cero
inicial.
Err [ Peso de ajuste > Max El peso de ajuste debe ser <
Max
La divisién debe ser >10 cuentas | La resolucion es demasiado
Err d | del ADC alta, cambie la division a un
valor superior.
No se ha podido obtener una
Err [ | medida estable para el ajuste de
la balanza
-0 L- | Sobrecarga: El peso > Max+9-div
La funciéon de bloqueo del Desbloquee el teclado
LOCR | teclado estd activada. manteniendo pulsada la tecla
 por dos segundos.
El reloj RTC opcional no esta Consultar SAT
nOrEL | presente o el circuito estd
dafiado.
EC0A Ya se ha iniciado un ticket de Imprima el total antes de
totalizacion. iniciar un nuevo ticket.
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24. NOTAS
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